ООО «К-инженеринг»

Инструкция по монтажу и наладке

турникета трёхштангового Trio next
1. Общие сведения о турникете

Турникет трехштанговый Trio Compact ТТ1-3 (в дальнейшем - турникет) предназначен для использования в системах контроля доступа.

Турникет  представляет собой  устройство, предназначенное для выполнения следующих основных задач:

· обеспечение прохода в двух направлениях;

· блокирование неразрешенного  прохода в двух направлениях;

· предоставление или запрещение права прохода по сигналу от системы контроля доступа;

	сбор данных по проходам.Составные части турникета указаны на рис.1.

В корпусе турникета расположен узел перекрытия и регулирования доступа (рис.2), включающий в себя механизм поворота и плату управления турникетом.  Доступ к механической и электронной частям турникета осуществляется через верхнюю крышку. 

Плата управления турникетом (управляющий контроллер) управляет закрытием/открытием турникета:

·  на вход и выход;

·  на вход или выход;
Плата управления позволяет регулировать время разрешенного прохода, подсчитывать количество проходов в каждом направлении, индицировать состояние (открыто/закрыто), полностью блокировать турникет.

Плата управления может быть подключена к пульту дистанционного управления либо к СКУД.

 При отсутствии пульта дистанционного управления турникет может быть открыт только с помощью внешнего контроллера или кнопки (запрос на вход/выход).

При перебоях в электропитании турникет может быть разблокирован с каждой стороны ввертыванием болтов расположенных на передней наклонной стенке корпуса. 

При длительном обесточивании полное разблокирование турникета осуществляется ввертыванием обоих болтов.

Электропитание турникета осуществляется от источника постоянного тока напряжением 24 В (например, от источника резервированного питания БИРП-24/2,5), потребляемый ток до 2,5 А.
Турникет рассчитан на эксплуатацию в закрытых помещениях с параметрами окружающей среды:

·  диапазон температур      от +5( до +40(С;

·  относительная влажность   95% при температуре 300С, без конденсации влаги;

атмосферное давление от 84 до 107 кПа (от 630 до 800 мм. рт. ст .)

Принцип работы турникета основан на разблокировании  механизма поворота сигналом с платы управления турникета.
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Рис.2 Узел перекрытия и регулирования доступа




Плата управления турникетом предназначена для управления исполнительными устройствами и обеспечения приёма и обработки команд от  пульта дистанционного управления и от системы контроля и управления доступом. Плата представляет собой логическое устройство, обеспечивающее правильное функционирование турникета. Логические функции устройства обеспечиваются программируемым микроконтроллером, построенным на микросхеме  типа PIC16F84.

2. Сборка турникета на месте монтажа

	Сборка турникета  производится в следующей последовательности:

2.1. Распаковать турникет.

2.2. Установить элементы крепления турникета в полу согласно рис.3, уложить необходимые кабели в каналы, провести кабели через одну из стоек в корпус турникета, установить и закрепить турникет.

2.3. Ширина прохода в зоне турникета не должна превышать 600мм (Рис.4).

Увеличение ширины прохода  или недостаточная  его длина (менее 1000мм) (Рис.5) позволяет осуществлять движение через турникет в обход штанг без выполнения полного цикла  поворота  шпинделя, и, как  следствие,  при включенном «устройстве запрещения реверса» ведет к нарушению работы турникета. 

При этом  попытка прохода в обратном направлении может привести к поломке турникета.
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Рис.3 Расположение монтажных отверстий в основании турникета
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Рис.4 Габариты и ширина прохода
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Рис.5 Длина прохода
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2.4.  Установить заградительные штанги  в шар, для чего:

·     Снять декоративную заглушку шара 

· Снять шар и диск со шпинделя механизма.

· Ввести штаги в отверстия шара (рис.6).

· Установить свободные концы штанг на ровную горизонтальную поверхность.

· Вставить диск в шар таким образом, чтобы  концы винтов в диске вошли в фиксирующие отверстия штанг (рис.7 и 8), ). При этом он должен равномерно утопиться относительно торца шара на (7мм.
После чего весь собранный блок установить на шпиндель узла.
	Рис.6 Сборка шара со штангами
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Рис.7 Установка диска в шар
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Рис.8 Блок (штанги, шар, диск)

	· Закрепить шар с помощью гайки и шайб (рис.9).

2.5.  Проверить надежность закрепления всех трех штанг. 

Установить декоративную заглушку

3.  Подключение турникета.

3.1. Подсоединить провода, соединяющие внешние системы управления (если  они имеются) и ПДУ с платой  турникета согласно схеме подключения платы управления турникетом  (рис.10).
	[image: image9.jpg]


  

Рис.9 Установка блока на турникет


3.2.Подать напряжение постоянного тока 24В на разъем  Х1 платы управления турникетом.

3.3. Проверить функционирование турникета  при управлении  с ПДУ.

3.4. В случае несоответствия выполнения команд с ПДУ в части разрешенного направления движения или запрета прохода необходимо поменять местами провода, идущие соответственно к контактам 1,3 и 2,4 разъема Х1 на ПДУ.
Аналогично меняются местами в случае несоответствия направлений провода управления от СКУД и провода, соединяющие  плату с индикаторами (если таковые установлены)  и счетчиком проходов.
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Рис.10 Схема подключения платы
 управления турникетом

4.   Настройка турникета

4.1.   Настройка времени разрешенного прохода

Максимальное время, за которое после подачи «команды» на единичный проход возможен проход через турникет, называется временем разрешенного прохода.

Изготовитель при поставке устанавливает время разрешенного прохода, равное 10 сек. При необходимости изменения времени разрешенного прохода следует учитывать, что эта операция проводится для каждого направления отдельно.

Порядок настройки времени разрешенного прохода (рис. 11):
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4.1.1. Турникет подключен и находится в исходном состоянии, никаких команд на турникет  не подано.

	4.1.2. Снять крышку корпуса турникета.

4.1.3. Нажать кнопку, расположенную на плате управления турникетом, при этом на плате включается светодиод, свидетельствующий о том, что система перешла в режим программирования. 

4.1.4. Нажать на ПДУ  кнопку единичного прохода в выбранном направлении и засечь время . Через желаемое время  выполнить проход через турникет в данном направлении или повернуть турникет на 120 градусов в том же направлении. Новое время разрешенного прохода будет установлено и система автоматически выйдет из режима программирования.

4.2. Регулирование скорости «доворота» шпиндельного узла со штангами. 

При проходе через турникет человек поворачивает шпиндельный узел со штангами первые 60 градусов, «доворот» шпиндельного узла следующие 60 градусов осуществляет механизм. При этом скорость «доворота» определяется  регулировкой демпфера, установленного в механизме. Скорость  «доворота»  установлена изготовителем. При необходимости изменения скорости «доворота» шпиндельного узла следует отрегулировать демпфер, для чего:
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4.2.1.  Расфиксировать маховичек на демпфере (рис 12), для чего ввести в отверстие, расположенное на боковой поверхности демпфера рядом с маховичком, ключ Т1,5 и отвернуть на 1-2 оборота фиксирующий винт (рис. 12).

4.2.2.  Вращением маховичка отрегулировать необходимую скорость «доворота».

4.2.3.  Зафиксировать маховичек.

Примечание: Описанную выше регулировку для достижения желаемого результата иногда приходится производить несколько раз.


	

	4.3. Изменение усилия «перелома» штанг, оснащенных механизмом «перелома» (рис.13).

В случае  комплектации турникета  штангами с механизмом «перелома» и необходимости изменения усилия  срабатывания механизма следует произвести  следующие действия (рис.13):

4.3.1. Вывернуть заглушку. 

4.3.2. Специальный ключ, прилагаемый к комплекту штанг, установить на шестигранник резьбовой пробки, находящийся внутри трубы.

4.3.3. Вращением пробки установить необходимое усилие «перелома», причем, вращение ключа
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	по часовой стрелке приводит к увеличению усилия "перелома”, а против часовой стрелки - к уменьшению. Извлечь ключ и установить заглушку.

	4.4.  Устройство запрещения реверса.

Предназначено для обеспечения обязательного прохода через турникет в том случае, если проход уже начался. Флажок устройства не допускает обратного вращения механизма поворота до завершения цикла прохода.

Устройство запрещения реверса может быть отключено, для чего необходимо заблокировать флажок следующим образом:

· повернуть флажок по часовой стрелке (Рис.14);

· ввернуть имеющийся в комплекте винт М4х20 в предусмотренное для этого специальное отверстие в корпусе узла перекрытия и регулирования доступа (Рис.14).
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Рис.14 Блокировка запрещения реверса


5.  Инструменты и принадлежности

При сборке и монтаже турникета требуются следующие инструменты:

·  Ключ гаечный накидной (рожковый) S13 
·  Ключ гаечный торцевой S19
·  Ключ  торцевой специальный L>400мм  S12 * 
·  Ключ торцевой   Т1,5 (для винтов с внутренним шестигранником)
·  Отвертка монтажная крестовая №1
·  Отвертка монтажная плоская 4 мм
·  Отвертка монтажная плоская 2 мм
 Примечание: *только для штанг с механизмом «Перелома» 

6.  Возможные неисправности и методы их устранения.
	ПРОЯВЛЕНИЕ НЕИСПРАВНОСТИ
	ПРИЧИНА
	МЕТОД

 УСТРАНЕНИЯ

	При включении не загораются светодиоды ПДУ и соленоиды не отрабатывают включение
	1. Отсутствует электропитание

2.Перегорел предохранитель F1 
	Подключить электропитание

Заменить предохранитель

	Штанги имеют подвижность в отверстиях шара
	Ослабла затяжка гайки крепления шара
	Затянуть гайку

	Велико или мало усилие "перелома" заградительных штанг
	Нарушена регулировка пружины механизма "перелома"
	Произвести регулировку пружины механизма "перелома "

	Турникет не срабатывает от сигналов системы контроля доступа и/или ПДУ
	Сигнал от перечисленных устройств не проходит на электронную плату ПТ 
	Проверить целостность всех кабелей и качество разъемных соединений с платой контроллера


7.  Меры безопасности.

· Подключение турникета и проверку его технического состояния производить при отключенном напряжении питания.

· Комплект турникета с блоком питания должен обслуживаться в соответствии с требованиями действующих межотраслевых правил по охране труда (правила безопасности) при эксплуатации электроустановок (ПОТ РМ-016-2001).  

· Запрещается использование турникета  нештатным образом.
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